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Descricao

Realizar o mapeamento e classificacao da
vegetacao (segmentacao semantica) na
Area de Preservacdo do reservatorio da
UHE Dona Francisca, considerando os
seguintes estagios sucessionals:

> Vegetacao campestre;
> Floresta em estagio inicial;
> Floresta em estagio medio e avancado;

> Sombra.
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Dados de Entrada

Como obter Imagens do Sentinel-2

EOPatch(
data: {
BANDS: FileLoader(./data/eopatch_new/eopatch B row-8 col-8'\data\BANDS.npy.gz)

CLP: _FilelLoader({./fdata/eocpatch_new/eopatch_8_row-8_col-@\data\CLP.npy.gz)
e D -— e u I n NMOVI: FilelLoader(./fdata/eopatch_new/eopatch_ 8 row-8_col-g8\data'\NOVI.npy.gz)
MOWI: FileLoader({./fdata/eopatch_new/eopatch_ 8 row-8_col-g8'data'\NOWl.npy.gz)

MORM: _FilelLoader(./fdata/eopatch_new/eopatch_8 row-8_col-g8'\data\NOEM.npy.gz)
mask: {
CLM: _FilelLoader{./data/ecpatch_new/ecpatch 8 row-8_col-@\mask\WCLM.npy.gz)
15 DATA: Fileloader(./fdata/eopatch_new/eopatch_8_row-8_col-8'\mask 15 DATA.npyv.gz)

15 WALID: _FilelLoader(./data/eopatch_new/eopatch B _row-d_col-8'ymaskyIs VALID.npy.gz)
scalar: {}
label: {}
vector: {}
data timeless: {}
mask_timeless: {
LULC: _Fileloader{./fdata/eopatch_new/eopatch_8 _row-8_col-8'\mask_timeless\LULC.npy.gz)
VALID COUNT: _FileLoader(./data/eopatch_new/eopatch_ &8 _row-8_col-8ymask_timeless‘WALID C
scalar_timeless: {1}
label timeless: {}
vector _timeless: {1}
meta_info: {
maxcc: B.8
service_type: 'wcs’
size x: "1Bm’
size vw: "1Bm’
time_difference: datetime.timedelta(-1, 26399)
time interval: ["2817-87-81", "281F-12-38']
bbox: BBox({(-53.29154889aB8681, -29.46337767127e008), (-53.2BE483083989287, -29.453525415
timestamp: [datetime.datetime{2edlrF, F, 2, 13, 38, 21}, ..., datetime.datetime(281;, 12, 2
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https://www.sentinel-hub.com/
https://github.com/sentinel-hub/eo-learn
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> Imagens do satélite Sentinel-2 obtidas através do Sentinel Hub e EOlearn
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Anotacoes

Definimos poligonos para
determinar areas conhecidas
gerando uma base de dados para
treinamento do algoritmo.

[ ] Vegetacdo campestre
|:| Floresta em estagio inicial
|| Floresta em estagio meédio e avancado

Sombra

I:l Rio




Anotacoes

Exportacao o
Anotacoes o

as

Google Eart
(KML)

N
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Conversao de KML
para Geojson
(kml2geojson)
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Construcao de um
poligono que
contenha todas as
anotacoes
(shapely)
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Inserir anotacoes
no EOPatch




Prée-processamento dos Dados

1. Seccdo da Area de interesse para aquisicao das
IMmagens de satélite

2. Filtragem de Nuvens

3. Composicao de Imagem com Média dos Pixels.
4. Amostragem dos Pixels

5. Separacao das secoes para treinamento e teste

6. Treinamento e teste do modelo (LightGBM)

7. Exportacao dos resultados em GeoTlFF (GDAL)
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. Vegetacao campestre

. Floresta em estagio inicial

. Floresta em estagio
Mmeédio e avancado




Avaliacao do Modelo

Avaliacao do Modelo

Desempenho final do modelo:
- Acuracia na classificacao: 98.2%

- Fl-score para classificacao: 98.2%

Classe F1 Recall Precisao
Vegetacao Campestre 05,9 06,3 05,6
Vegetacao Inicial 73,7 73,1 74,3
Vegetacdo Média/Avancada 98,4 992 97,5
Sombra 93,5 87,8 100,0

Rio 99,9 100,0 99,9

Precisao: NUmero de vezes gque a classe foi predita corretamente dado que aquela classe foi predita.
Recall: NUmero de vezes que uma classe foi predita corretamente divido pelo numero de vezes que a
classe aparece nos dados de teste.

F1: Média harmonica entre precisao e recall, indicando a performance do classificador com apenas um

indicador.
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A partir do total da area de interesse e das classes
categorizadas, calcula:

Area em m2 de cada classe:

Sombra
3% - ,
veg Egg’jpe“re Veg. Inicial 867.844,37
Percentual ‘_
_ Veg. Med-Avancada 8.921.517,46
de cobertura ' :FL{T
’ Veg. Campestre 262.097,24
Veg. Inicial
% Sombra 127.855 25

Veg. Méd-Avan. RIO G54.45275
86%
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Obrigado!
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